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上海捷勃特机器人有限公司是一家专业的工业机器人和智能磁驱输送系统提供商。
公司以驱动未来工厂为愿景，以打造智能制造基础设施生态为使命，致力于运动控制技术、
电机控制技术、通讯技术、传感器技术、智能算法在工业机器人与智能磁驱输送系统上
的融合突破，聚焦专业领域应用技术的深耕落地，逐步实现技术平台和终端产品的多元化、
专业化、生态化，以多种方式实现客户价值。

捷勃特建有先进完善的制造、测试、追溯体系，通过持续的工艺革新和管理升级为
产品品质保驾护航。除了研发和生产多品类的机器人、智能磁驱输送系统和各种功能软
件以外，捷勃特还为客户提供方案咨询、技术支持、人员培训、售后维修等服务。

依托先进的驱控一体控制技术，捷勃特以关键技术自主可控为基石，以满足市场根
本性需求为导向，不断为客户提供高性能、高品质、高性价比、高易用性的产品。

关于捷勃特
ABOUT AGILEBOT
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企业文化

业务范围

驱动未来工厂！

打造智能制造基础设施生态！

愿景
使命

客户是中心   合作伙伴是根基
创造力是源泉    质量是生命

卓越  严谨  精益
开放  合作  诚信

企业理念
价值观

多种构型机器人及
功能软件包

应用技术方案咨询

技术支持和
培训服务

智能磁驱输送
系统
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磁驱输送系统 MTS
Magnetic Transportation System

·核心零部件全部深度自研

·最高速度 3m/s ，重复定位精度≤ 0.02mm

·为客户提供高效、简洁、柔性的新一代输送方式

   采用直线电机驱动技术，通过线圈绕组与永磁体动子间的电磁

耦合作用产生驱动力，实现多载物托盘在直线轨道上的独立伺服控

制。各动子单元可实现精准定位与独立控制，构成工厂自动化场景

的模块化智能输送解决方案。
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产品优势

    高效：
·高速输送
·高速动态响应
·提高产线节拍

    柔性：
·模块化拼接
·硬件任意拓展
·灵活布局
·匹配多品种小批量

    简洁：
·结构简洁，无需额外硬件
·灵活设计，节约空间
·应用简便，快速调试
·界面友好，快捷使用

·智能控制，满足产线数字化，智能化设计需求

·模块化产品，产线设计简单快捷

·输送速度 3m/s，比传统方式明显提升输送效率

·软件控制，任意位置启动停止无需挡停器，并可以灵活调整

·高精度定位，满足众多工艺在线加工需求

·产线升级与改造，硬件轻松复用，软件快捷适配

·支持所有产线布局，系统规模无限制
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产品特点

产品应用

旋转电感器编码 平面电感器编码

08

SCIMC 架构
基于捷勃特全球专利的单芯片多轴驱控一体架构，

高效实现 MTS 系统的运动规划与伺服控制

平面电感编码器
稳定性更强的电感式编码器系统解决方案，基于机器人

产品的技术积累，捷勃特深度自研了电感编码器在磁驱

系统的应用解决方案

一般架构

VS
捷勃特 MTS 架构

用户友好软件
免编程的调试与使用软件，基于协作机器人的行业应用

积累，融合了图形化编程，拖拽式示教等易用性功能

行业

电子消费品 拧紧 压装 涂胶新能源汽车电池 医药医疗

食品包装 视觉检测 打标 焊接半导体 汽车电子

工艺
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MTS

S/ 空白

M

MF

L

160

MC

C

MH

磁驱输送系统

代表定子

代表动子

接驳类模组产品

直线型

160mm 动子

环线型模组产品

弧线形

混合模组产品

第一代
第二代

线圈数量 4

480mm

±0.01mm
±0.02mm
±0.03mm

低推力线圈

标准结构

标准结构

标准产品

中等推力线圈

竖直配合结构

竖直配合结构

防护型模组

高推力线圈

平面配合结构

平面配合结构

无线供电型

产品类别

定子

动子

产品系列

定子类型

动子长度规格

MTS

MTS

MTS

MTS

MF

MF

MF

MC

4LA

4MA

4MA

L480

M 160

4LA

标准模组内线圈

定子长度

 精度

线圈规格

结构

结构

分支版本

版本
4

480

H1
空白
H3

L

空白

空白

空白

M

N

N

H

S

S

A
B

产品型号说明：

定子型号说明：

动子型号说明：

产品命名规则 定子模块

规格

定子模块基本参数

位置检测 绝对值

温度范围 0℃ -40℃

湿度范围 5%-95%RH 无冷凝

工作电压 DC48V

L240/L480/C90/C180

1L/2L

动子模块

规格

动子模块基本参数

最大速度 3m/s

峰值推力 230N/460N 

规格信息如有更改，恕不另行通知。



11 12

水平接驳磁驱输送线

垂直接驳磁驱输送线

接驳线系列

适用场景：速度适中，中高推力及负载。 
产品特点：输送速度更快，定位更精确，提高整体生产节拍及产品良率。 
                      支持与倍速链、同步带等混合使用，降低投入成本，实现成本与性能的最优平衡。 
                      水平、垂直方向接驳，根据工艺和空间需求，合理规划布局，减少占地空间。 
                      可根据客户要求，定制产品。

接驳线台面安装要求

接驳线产品安装示意图

规格信息如有更改，恕不另行通知。
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接驳线平面摆渡安装精度要求 接驳线垂直摆渡精度要求

规格信息如有更改，恕不另行通知。 规格信息如有更改，恕不另行通知。
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接驳线动子定子装配外形尺寸图

接驳线动子外形尺寸图

接驳线定子外形尺寸图 480mm

接驳线定子外形尺寸图 240mm

规格信息如有更改，恕不另行通知。 规格信息如有更改，恕不另行通知。
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环形线安装底板孔位图

环形线产品安装示意图

标准环形磁驱输送线

圆形磁驱输送线

环形线系列

适用场景：速度较快，中小推力及负载。 
产品特点：配有弧形模块，可组成环形路径。 
                      可设计成环形及摆渡型等多种形式。 
                      作用力互相抵消，受力均衡，滚轮导轨没有额外负担，导轨外置可更好满足清洁要求。 

矩形磁驱输送线

规格信息如有更改，恕不另行通知。
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环形线导轨精度要求

环形线动子定子装配外形尺寸图

环形线动子外形尺寸图

环形线定子外形尺寸图 - 弧线段

环形线定子外形尺寸图 - 直线段

规格信息如有更改，恕不另行通知。 规格信息如有更改，恕不另行通知。



21 22

定子外形尺寸图

定子 +240mm 动子外形尺寸图

定子 +120mm 动子外形尺寸图

更多产品系列

基于客户需求 MTS 产品提供更多解决方案，可根据客户需求定制开发硬件结构，软件功能等。

双导轨产品
适用场景：

更高负载大推力场景。 

产品特点：

速度快

精度高

大负载大托盘

压装、拧紧工艺在线进行时更加稳定，结构更加牢固。 

规格信息如有更改，恕不另行通知。
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磁驱域控制器

尺寸

磁区域控制器基本规格

通讯协议 Modbus/TCP

温度范围 0℃ -40℃

湿度范围 5%-95%RH 无冷凝

工作电压 DC24V

190mm*125mm*33mm

系统构成

规格信息如有更改，恕不另行通知。
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MTS Studio
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功能及优势

核心控制与执行 
·参数灵活配置：速度、加速度随需配置 
·精准路径规划：算法规划，高效低耗 
·双向外部交互：双向通信，精准协同

状态监控与安全保障 
·实时运行监控：关键数据动态可视（如动子位置、速度等） 
·运动过程仿真：部署前可模拟验证，降低试错成本
·智能故障预警：实时监测，异常即时提示

数据分析与优化
·数据深度分析：自动收集并分析运行数据，生成报表

系统管理与扩展
·统一配置管理：软件硬件高效协作 
·开放扩展开发：API 支持二次开发



29 30

SCARA 机器人系列

S3A 系列：3kg 负载
S6A 系列：6kg 负载
S10A 系列：10kg 负载
S20A 系列：20kg 负载

工业 6轴机器人系列

P7B 系列：7kg 负载
P20A 系列：30kg 负载

协作机器人系列

C5A 系列：5kg 负载
C7A 系列：7kg 负载
C12A 系列：12kg 负载
C16A 系列：16kg 负载

工业机器人全系列产品线
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